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ERC -417 Engel Algilama Modulu

Modiiliin Genel Ozellikleri :

% Algilama mesafesi 50 cm’dir.

% Modiil boyutlan (ylikseklik ve genislik) 35 mm x 35 mm’dir.

% Kiiciik boyutta oldugundan dolay bircok projede kullanmilabilir.

& Sensor lizerinde LED bulunmaktadir.Sensor algiladiginda LED yanar, algilamadiginda ise
LED sonuik kalir.

& Sensoriin ¢ikis pini (Vout) cisim algiladiginda +5 volt, algilamadiginda ise 0 volt ¢ikis
verir.

Calisma Prensibi :

ERC - 417 engel algilama modulu Uzerinde bir kizilotesi verici (Infrared LED) birde bu
vericinin yollamis oldugu sinyalleri algilamasi i¢in 38 khz’lik bir dedektor
bulunmaktadir.Kizil6tesi verici 38 KHz’lik kare dalgay1 direkt olarak karsiya gonderir, eger
karsida bir cisim var ise bu sinyal geri yansir ve dedektor tarafindan algilanir.Sensor bir
cisim algilarsa Uzerindeki LED yanar ve ayn1 zamanda cikisa 5 volt verir.Engel algilamazsa
LED soniik kalir ve cikis gerilimi 0 volt olur.Sensor algiladiginda lojik 1 ( +5v)
algilamadiginda lojik 0 (Ov) verdiginden sensoriin ¢ikisini terslemek icin herhangi bir
entegre kullanmaniza gerek kalmaz.

Baglanti sekli :

Modil, 5 volt ile calismaktadir ve kullanimi oldukca kolaydir.Modulin +, -, Vo (¢ikis)
olmak {izere 3 pin ¢ikisi bulunmaktadir.Baglanti semasi asagida gosterilmistir.

: (+ Vce)
1.pin 5 volt

: (- Gnd)
2. pin Sase

: (Vo)
3. pin Cikis

Kullanilabilecegi Projeler :

% Sumo Robotlar

% Engele Giden ve Engelden Kacan Robotlar

% Slalom Robotlar

% Mobil Robotlar

& Bircok 0zgiin tasarimlarinizda engel algilama sensori olarak kullanabilirsiniz.



